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To Brick/ O ere€epyaoTAC

o KapTéAa TTPOYPANPATWY TTOU £TPEEEG TTPOCPOTA
e  Kopt&\a eUpeong TTPOYPARUATWY Pe Project - Program
o KopTEAAEAEYROU Q10BNTAPWY Kal KIVATHPWY

o Kaptéha yevikwWpuBuiostwv Brick (wi-fi, blue-tooth, évraon, évoua brick KATT)

21NV KapTEAa/EAGyxou aioBNnNTAPWY Kal KIVATAPWYV:

o Port View - ‘EAeyxog aioBntripwy. ESW eAéyXoupue TIG TIMES TWV aIoONTHPWY
ol o1rgliol eival ouvdedepévol oTo brick.
e Motor Control - EAeyxog KivnTipwv. ESW eAEyXOUUE TIG TIWEG TWV KIVATAPWYV

TToU €ival ouvoedeuévol oTo brick
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Oupec Brick

o 1 060peg ABCD ovoudZovTal BUpeg £€600u. 2TIG BUpeg ££0D0OU OUVDEOUE
MOvo Toug KivnTRpeS. OvopddovTal Bupeg €600V yiaTi Ta dedopéva eayovTal
aTTd TOV ETTECEPYATTH) KOI HETAPEPOVTAI OTOUG KIVNTIPEG.

o 01 00peg 1234 ovopddovTal BUpeg 100d0uU. 2TIg BUPEG €10600U OUVOEOUE

MOvo Toug aioBnTRpes. OvoudlovTtal BUpeg €106dou yiaTi Ta dedopéva

€1I0AQYOVTAI OTOV ETTECEPYACTA HECW TWV QIOBNTAPWV.
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2uvdeon Brick ye Bluetooth ouvdeon

MNa va ouvdéooupe 1o Brick pe Tov UTTOAOYIOTH HOG aoUPUATA, WOTE VA JTTOPOUUE VA
KATEBACOUNE Ta TTPOYPANMPATA A va OUE TIG AEITOUPYIES TWV AICONTAPWY GTOV
UTTOAOYIOTH HAG, TTPETTEI VO EVEPYOTTOINCOUNE TN oUvdeon Bluetooth oto Brick pag.
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Mnyaivoupe oTnv KaptéAa yevikwv pubpicewv

2. Karepaivouue otnv €mmAoyn Bluetooth kai Tnv evepyoTroioUpue. Autd
emMTPETTEI 0TO Brick pag va yivel avixveUoiyo armd Tov UTTOAOYIOTH HAG.

3. MapdAAnAa oTo TTPOYPAP A TOU UTTOAOYIOTH EP@avideTal To Ovoua Tou Brick
Mag. EmAéyoupe To gikovidlo Tou Bluetooth 1Tou BpiokeTal dittAa atrd 10
6vopa Tou Brick pag.

4. MOAg emiAé€oupe To €Ikovidio, aTnv 086vn Tou Brick pag Ba gugavioTei éva
Tapdbupo emBePaiwong Tng ouvdeong ue Tov uttohoyioTh. MNatdue OK kai n

oUvOEQN HaG £XEI TTPAYUATOTTOINOE.

Choose your Check the Bluetooth box

robot
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MpoypaUUATIOTIKEC-XPWMATIKEC EVTOAEC

1. EvroAég Kivnong (Trpaciveg)

O1 rpdoiveg evioAég ovopdlovTal evIOAEG Kivnong SIOTI TTEPIEXOUV OAEG TIG
EVTOAEG OI OTTOIEG XPNOIUOTTOIOUVTAI VIO VA PETAdIdOUV Kivnon oTO POPTTOT.
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2. EvToAég eAéyxou pong

Ol kiTpIveg evTOAéG ovoudlovTal evTOAEG POAG, BIOTI TTEPIEXOUV OAEG TIG EVTOAEG Ol
OTTOIEG EAEYXOUV TNV PO TOU TTPOYPAUHATOG.

3. EvroAég eAéyxou aionTRpwyv

O1 kiTpiveg eviOAéG ovoudlovTal evTOAEG EAEyXOU aicOnTrpwy, IOTI TTEPIEXOUV
EVTOAEG OI OTTOIEG XPNOIMOTTOIOUVTAI VIO Va EAEyEOUE TNV OpacTnEIdTATA TWV
aicbnTtpwv.
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4. EvroAég Aedopévwy Kal Mpdagewv

O1 KOKKIVEG EVTOAEG OvouAZovTal EVTOAEG BedoPEVWV Kal TTPAgEwY, OIOTI
TTEPIEXOUV EVTOAEG O1 OTTOIEG XPNOIMOTTOIOUVTAI VIO VA E1I0AYOUUE JETARBANTEG Kal
va KAVOUUE JaBNnPaTIKEG TTPAEEIG.
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MpoBARuaTa TTOU UTTOPEI va AUoEl To Port View —
"EAgyyoc aioOnTApwVv

o [Mpoypapparideig eUKOAOTEPA Kal Pe PeYaAUTEPN akpifela: [.x OéAw va
oTpiyw 90 poipeg T0 POUTIOT Pou. AAAG o1 90 poipeg TTou BEAW dE pou
Byaivouv akpiBwg opbr ywvia?! Apa TTOCO TTPETTEI VA OTRIYW PE TO POUTTOT
MOU; ©a KoITagw TIG TIUEG TTOU TTAIPVEI O AI0BNTHPAG YUPOOKOTTIOU JOU.

o KataAaBaivelig Tnv AavBaopévn amré@acn Tou pouTroT: [Npootrabeic Toon
WPA VA KAVEIG TO POUTTOT OOU VA TTEPTTATHOEI TTAVW C€ JIa TTPACIVN YPOUUA,
aAAG auTd dev 1O Kavel. MNaTi dpaye? MAyaive oTO port view Kal TTpooTTdonoe
VQ TOTTOBETAOEIG OTOV AICONTHPA COU AVTIKEINEVA BIAPOPETIKOU XPWHATOG. TI
Tapatnpeic? Ti TiPéG TTaipvel To KEBe XpwHa? MATTWG TO TTPACIVO XPWHA TTOU
TpooTTabouce va diaBacel To POUTIOT oou TO BAETTEI OaV KOKKIVO. Apa
kataAaBaiveig o1l TTpéTTel va Sl1opBuwoEg €iTe TO QwTIoNS TNG aiBoucag eite va
BAAEIG TO AVTIOTOIXO XPWHO WOTE TO POPTTOT Va PAETTEI TO CWOTO XPWHA.

o TeoTdpeig edv AsiIToupyei cwoTd 0 aIoONTAPAg ocou. BAleig To pouttdT oOU
(Me aiIoBNTPa aTTéoTOONG) VO OTAUATAOEl HOAIG Ol eUTTOSI0 OTa 20eK. AAAG
auTd oTtapatdel vwpitepa. MNati dpaye? Aoulevel cwoTd? Mraivw oTo Port

View kai BAETTW TIG TIMEG TTOU TTAIPVEI O AICBNTAPAG HOU.
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EvroAn Kivhonc Kivhtapwyv

‘EAeyxog diguBuvong

"EAgyX0G TaxUTnTOG /

EAeyxog mrepIOTPOPUIV

el A

Avolyua/KAgioiho Kivntripwyv

21po®n 90 poipwv

1. Orav 6éAw va oTpipw Oe€Id BAlw ToV €Acyxo dielBuvong TTavta oTto +100 Kkai

yia va eAEyEW To TG00 Ba OTPiYPw PUBUICW TIG TTEPIOTPOYPEG.

2. Orav BéAw va oTpiyw apioTtepr} oTpo®r 90 poipwv, Balw Tov EAeyx0
d1euBuvong Tavra o1o -100 kal yia va eAEyEw To TTO00 Ba oTPiww Pubpilw TIg
TTEPIOTPOPEG.
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Follow line — AKoAoU8a Jia Ypouun

EmiAéyoupe To Xpwpa 1Tou Ba ak®Aoubrioel To Robot.

2. Oy taxutnta Tévw ato 25 yiaTti Ba'xdoel To Robot Tnv ypauun.

3. Tofollow line TTavta péoa o€ eTavadARyn yia va akoAouBei cuvéyeia 10
Robot v ypauun.
EAéyxoupe av éxoupe Tov aigOnNTAPA 0T oWOoTH BUpa

5. Tov éva kivnmpa Tov éxoupe ON kal Tov aAAo OFF evaAAdGE, otav o B givai

avoixtég o C gival KAeIoTog kai 6tav o C gival avoixtég o B gival KAEI0TOG.
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Opiloupue TTOTE TEAEIWVEI JId ETTOVAANWN

IK,'-"
I'::kﬁ

Edw opifoupe TéTE Ba TEAEIWOEI PI ETTAVAANWN. ZTO CUYKEKPIPEVO
TTPOYpapPaTIopd To Robot Ba TTnyaivel cuvéxeia eubeia péXPI va del KOKKIVO
XPWwua Kal JOAIG &€l 0 aIoBNTAPAG XPWHATOG - KOKKIVO XpWwHa B6a OTOUATACE!
TNV Kivnon tou Robot.

Méxp1 va = Loop

Mepipéver va = Wait
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EvroAn epwtnon n Switch

2T0 GUYKPIKEVO TTPOYPAUMA av TTATHOOUME ToV aiofnThpa agng 10 Robot
Ba 1ael dUo BAUATA PTTPOOTA, EVW AV TOV £XOUHE a@oel Ba aKoUyETAl £VOG
nXog.

H evtoAf Switch eAéyxel av pia ouvonkn ival aAnBnig. (M.X. 0TO CUYKEKPIPEVO
Tpoypappa 1o Robot eAéyxel av gival TTatnuévog o aloBntipag agnig.)

Ortav maTtnBei, onuaivel 6T N ouvBrkn 1Io0xUEl, dpa Ba TTpoxwperoel To Robot
OUo BAuaTa PTTPOOTA WE TaxuTnTa 35.

2TNV TTEPITITWON TTOU 1 ouvenkn Ogv IoxUel, dnAadr) AEN tTaTtnBei, TOTE Aéue
10 Robot va ekteAéoel kATTola GAAN EVTOAN, OTTOU OTO TTAPATTAVW TTPOYPAUHA
av o0 aiIoOnTApag agng dev cival TTatnuévog 10T1E To Robot Ba Byddlel ouvéxeia

€vag nxo.
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Moapadeiyuara

1. Kdve To pONTTOT OOU VA TTNYAiVEI CUVEXEIA HTTPOOTA ME TAXUTNTA
50

Emreénynon:

o XPNOIUOTTOIW TNV EVTOAR TWY 2 KIVTAPWV
¢ Avoiyw Toug Kivnmpeg oto ON
e Balw tnv Taxutnta oto 50

e Badlw tnv evioAn og pia eTavaAnyn yia Tavra
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2. Kdavte 1o popTToT 00U Va oXnHaTifel éva TETPAYWVO PE 3 EVTOAEG

i | mrrriiiioiiiiissiiesseiiiiiiiiiiis o e L B+C

B
[ pas ccht®@>» e *a

o Bdadlw 10 popuTrdT oy va Kavel 1 TTEPIOTPOPN UTTPOOTJ, VIO VO OXHUaATIiow TNV
TTAEUPd TOU TETPAYWVOU

o Balw pia orpoon &£8id, 90 poipwyv (Trepitrou 0,5 TTEPIOTPOPE]) Yia va
OXNMOTIOW TN ywvia Tou TETPaywvou

o Bdadlw tnv emavaAnyn va emavaAdper auTég TIG 2 eVvIOAEG yia 4 @opég (00EG

Kal Ol TTAEUPEG TOU TETPAYWVOU) YIa VO OXNUATIOW TO TETPAYWVO
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3. Kdve 10 pOouTTOT O0OU VA TTNyaivel OTTIoBev péxpl va rartnbei o
aionTipag apng. MOAIg TTaTnOEi, TO POUTTOT OOU TTPETTEI VA TTAEI
MTTPOOTA YIa 3 TTEPICTPOPEG, VA Traigel Evav X0 Kal va BydAel pia

£K@pPAon HATIWV 0TV 006vn Tou Brick.

_____________ sic BicC S £ ol

g D@’ca@f@‘@*
x| ) [P i

Avoiyw Toug KIVNTARES YIa va KAVW OTTIcBev |

JaxuTnTa
10 VQ OTOMOTAOEI TO POUTTOT
o Kdavw 3 repIoTPO@ES UTTPOOTA
e Bd&dlw tnVv evIOAA TOU NXOU KALETTIAEYW évav AXO

e Bd&lw TNV evioA TNG 086 vnS Kal ETTIAEYW Pia gikéva
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4. Kdve TO pOUTTOT OOU VO TTNYAiVEI CUVEXEIO UTTPOCTA TTEPINEVOVTAG
va 5€1 KATTo10 XpWwHa PE TOV aiodnThpa (0 oTroiog BpiokeTal OTO
HTTPOOTA HEPOG TOU POMTTOT). EAV O&l KOKKIVO XpWHO VA CTPIYEI

0e81d 90 poipeg. Eav del ytrAe va oTpiyel apiotepd 90 poipeg.

ﬁgﬁ [ MG RON ¢
‘@ mn‘ 50|u.5| o

e Avoiyoupg/Toug KivnTripeg o1, ON

o [lepipuévoupe va der/aAAayn XpWHATOG

o KAcgivoupe TOUG KIVNTAPES

e [0 va pwTthoouue eav BAETTEI TO £va ) TO GXAO Xpwua, XPNOIKMOTTOIOUUE
TNV evtoAn switch (f evToAr TNG epwTNONG

e Edv d¢1 KOKKIVO oTpifoupe degia 90 poipeg

e Edv &¢I utrAe oTpiBoupe apioTepd 90 poipeg
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1. Nwg kKateRalw éva TPOYPANNO OTOV UTTOAOYIOTH HOU

E LEGO MINDSTORMS EV3 Home Edition
File | Edit Tools Help

d Program Ctrl+N

Open Project... Ctrl+ 0

Clos# Document Ctrl=W
Close\Project Ctrl+ Shift+W
Save Prpject Ctrl+5

Save Prgject As... Ctrl+Shift+5
Print Ctrl+P

=1 Ctrl+Q)

e [Inyaivw TTAYW apIoTERA OTO PEVOU TOU TTPOYPAUMATIONOU Kal TTaTAw
Tavw oTo File

e Metd TTataw Save Project As

e ‘Emera emAéyw TO @AKEAO TOU UTTOAOYIOTH HOU BEAW va
a1ToBnNKEUOW TO TTPOYPAPUE UOU

e Aivw éva évopa oT0 TTPOYPAUNA JOoU

e [latdw atroB®nKeuon Kal gipail £TOINOG
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2. Nwg avepadw 1o apyxeio oto web site Tou Club Twv
21ToudacTWwV TNG AKadnuiag

ANMNOETOAH

e [IAnkTpOAOyOUuE TO O\;meembvupé MOg
1
e [laraue otnv Avc(r’nnon"sgm ETTIAEYOUE TO APXEIO ATTO TOV
UTTOAOYIOTI] JagG TO OTTOIO ég)\oupe va aveBAaooupue
\

e A@oU TO €TTIAECOUNE TTATAUE ATTOOTOAN KaI EINOOTE ETOIUOI
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#robotics
#we_love_technology

#we love robotics



